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Nesta aula

Conversores CC-CC - Controle em malha fechada do
conversor Buck:
1. Introducao;
2. Funcoes de transferéncia;
3. Metodologia de projeto do controlador;
4. Verificacao por simulacao.
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Diagrama de blocos do conversor
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Funcao de transferéncia de laco aberto FTLA(S)
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Funcao de transferéncia de malha fechada FTMF(s)

S

VA, ) V. d

_ 4»»?—7 C(s) Fm(s) G(s)
L ()




Metodologia de projeto do controlador

Metodologia para determinar o compensador de tensao PID:

1. Colocar um polo na origem;
2. Posicionar os dois zeros na freqiiéncia de ressonancia do

filtro de saida;

3. Colocar o outro polo bem acima da freqiéncia de
ressonancia do filiro de saida;

4. Ajustar o ganho para a frequéncia de cruzamento
desejada, por exemplo F./8.
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Metodologia de projeto do controlador

Exemplo de projeto:

C 100 "10uF
twi ] 0.5 7 T°
oo EED
V,=100V L, =500 xH 5(5)- 1000
s?-50-10” +5-500-10° +10
V,=50V  C,=104F
D=05 R =100 >

F, =20kHz

F(s)=
() $?.50-10° +5-500-10°° +10

10

Eo



Metodologia de projeto do controlador

Exemplo de projeto: _1_ H(s)=—=0,1
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Metodologia de projeto do controlador

Exemplo de projeto:
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Metodologia de projeto do controlador

Exemplo de projeto:
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Metodologia de projeto do controlador

Exemplo de projeto:
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Metodologia de projeto do controlador

Exemplo de projeto:
MF =180° + FTLA ., (@, )+ C e (@)
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Implementacao do sensor de tensao da saida
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Implementacao do controlador
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Implementacao do controlador
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Verificacao por simulacao
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Verificacao por simulacao
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Verificacao por simulacao
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Verificacao por simulacao
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Proxima aula

Capitulo 9: Choppers DC
1. Laboratorio de conversores CC-CC nao-isolados.
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